A

CetteEmaquetteEdeEmonteEchargeEpermetE:

I dOZtudierEetEdOagirEsurEleEfonctionnementEdOunEsystemeEautom

programmable.
-EProgrammationEgraphiqueEpourEidentifierEetEmodifierEfacilementElesE Ztapes
duEprogrammeEdeEcommandeEduEmonteEcharge.
-EMiseEenEoeuvreErapideEetEfiableE parEliaisonE duEbotierE deE pilotageE univ
avecElesE diffZrentsEmodulesE capteursE/Eactionnégit€iideE dOuneE connectique
typeEjackE (aucunEc%oblageEparEbornierE EvisEniEparEbrasage).

| dOZtudierEetEdOagirEsurEleEsystemeEmZcaniqueE:

-E CabineE avecE contrepoidsE amoviblesE pourE mettreE enE ZvidenceE 10utilitZE
soulagerElesEeffortsEduE moteurEpourEdZplacerElaEcabine.

-EModificationE deE laE positionE desE capteursE dOZtagesE pourE ajusterElaE posit
dOarrstEdeElaEcabine.
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LaE partieE mZcaniqueE estE composZeE dOuneE structureE enE PVCE expansZ,EdOun
systemeE deE guidageE deE laE cageE etE duE contrepoidsE parE joncsE mZtalliques,
dOunEminiEmoteurEavecEblocEmotorZducteur.

LaE partieE ZlectroniqueE estE composZeE duE bo’tierE universelE programmableE
graphiquementEavecEleElogicielE ProgrammingE Edit@ffbo tierE programmable
estEreliZE"EdesEminiE cartesE fixZesE "ElaE maquette.E Celles-ciE sontE muniesE deE 2
boutonsE poussoirsE dOappel,E 2E DELE tZmoinsk dOZtage,E 2E microE rupteursk *
positionE ajustableE pourE dZtecterE laE positionE deE laE cabine, E uneE interfaceE de
puissanceE pourEcontr™lerEleEmoteur.

LeE systemeE estE alimentZE soitE parE 4E pilesE ouE accusE AA,E soitE parE unE blocE
dOalimentationEexterne.

DimensionsEduEmonteEchargeE:E220EXE175EXERE330
DimensionsEduEbo’tierEdeEprogrammationE:E150ExE110EXEhE40

- E
CapacitZEduEbo’tierE programmableEuniverselE: . E\e’Esyst'meEP\CA
-E8EentrZesEnumZriques BaSZESUY
-E4EentrZesEanalogiques
-E8EsortiesEnumZriques

MZmoireEdeE programmeE:E600Einstructions.

ProgrammationEgraphique.

Début du programme start

Faire descendre la cabine
tant qu’elle n’a pas atteint
I'étage O

Arréter la cabine lorsqu’elle
a atteint I'étage 0

Attendre I'appel de la cabine
al'étage 1

Faire monter la cabine tant
gu’elle n'a pas atteint
I'étage 1

Arréter la cabine lorsqu’elle
a atteint I'étage 1

Attendre I'appel de la cabine
alétage 0

APPELO=1
4

ComprendE laE maquette, E leE botierE programmableE universelE deE pilotage,
lesEc%oblesEdeEliaison, EleEc%obleEdeEprogrammationEPCE/EUSB, EleElogicielEde
programmationEgraphiqueEProgrammingEEditor,E4EpilesEAA,EleECDEavecEle
dossier,E lesE mod-slesE volumiques,E diversesE fichesE etE desE programmes
toutEprts.

VersionEmontZeEetEpreteE"EIOemploi

KD-BE-MCHA-ME 320,000 HT

VersionEenEkitE"Emonter
(aucunEfasonnageE ErZaliser,EuniquementEduEmonteigeEEetEduEmontage
ZlectroniqueE;EtempsEdeErZalisationE2Eh).

KD-BE-MCHA-KITE 230,000 HT

LOoptionEblocEalimentationEexterneE(220VACE/E12VDCE1,2A)
BLOC-ALIM12VDC1A2E 21,008 HT

RZglageEdeElaEpositionEdOarrstEdeElaEcabine
parEdZplacementEdesEcapteurs.

RZglageEdeEIOZquilibreEmontZeE/Edescente
parElOajustementEduE contrepoids.

-

DZtailEduEtreuil.

CetteEmagquetteEdeEmonteEcharge
estElaEpremiereEdOuneEsZrieE "EvenirE
quiEserontEtoutesEpilotZesEparEleEmeme
bo’tierEuniverselEdeEprogrammation.

LesEnouvellesEmaquettesEserontEprZsentZes
enEcoursEdOannZeEsurEnotreEsite.

EllesEserontEproposZesEavecEouEsansE
leEbo’tierEdeEprogrammationEpuisqueE
ceEdernierEestEtransposableEdOune
maquetteE ElQautre.
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LeEdossierEetEleECDEROM

TZLZTec

DiffZrentesEversionsEdeEcarrosseriesE

CarrosseriesEdZcoupZesE"EplatEdansEuneEfeuilleEpolypropylene.E
DeEmultiplesEversionsEpossibles.

Rad\oéco‘f‘maggs u
(illagesESP” .
Ou Edes \'}

pzcoration

VZhiculeEradioEcomma

PropulsionEassurZeE parE deuxE moteursEindZ petifshetppirZment
parElaEradioEcommande. TZLZTecEpeutEavancerEouEreculer, to
placeEouEenEavaneant.
RadioEcommandeEdeuxEvoiesE:EchaqueEmanetteE defdAmioteEunEmoteur.
RZalisationE:EdZcoupe,Epersage,Ec%oblage.E

PossibilitZE dOutiliserE uneEminiE fraiseuseE CNE pourEleE pereageE duE ch%ossisE
dZcoupeEdOuneEcarrosserie.

Dimensions :

-EVZhiculeE:ELE160EXEIE160EXEhE65E (sansElOantenne).
-EEmetteurE:ELE9OE (sansElOantenne)ExEIE9OEXE ZpaisseurE30E
(sansElesEmanettes).

PortZeE15Em.

CarrosserieEthermoformZe
liviZeEbruteE"EfinirE:Epersage
desEtrousEpourElesEpassages
dOaxesEdeErouesEetEvisE
deEfixation.

ExemplesEdeErZalisationsEdeEcarrosseries
dZcoupZesEenEpolypropylene.

| LeEkit ;
ComprendElesEpiscesEetE matZ righe
+EradiocommandeEpourErZaliser®
leEvZhiculeEmaisEsansElaEcarross
quiEdoitE-treEchoisieE"EpartEselo
leEtypeEdZsirZ. LeEchassisEPVCH
expansZE6EmmEestElivriZEdZbitZEauxE
cotes. TZIZcommande, ZmetteurE
etEcapteurEsontElivriZsEmontZsE(sansEpile).

LeEkitEpourEuneErZalisationE: K-TLT-N-01 10,342 HT

LotEdeE piscesEetEmatZriauxEpourE10ETZLZ TecE:

K-TLT-N-10EEE ~ 98,22HT

| LesEcarrosse ries
AEcommanderE"EpartEdeEfasonE
"EvousElaisserEleEchoixE
duEtypeEetEdeElaEcouleur.

CarrosserieErZalisZeEparEdZdOupeEfeuilleEdeEpolypropyleneE("EdZcou
auxEciseauxEouEsurEfraiseuseECN).
FeuillesEpolypropyleneE E200ExE 240E;E9E couleursEauE choixE:

per

-ECouleursE:EnoirE(NO),EbleuEtranslucideE (BLT8)§ekEanslucideE(ROTS)E:
AAAAAAAAAA 22E

-E CouleursE opaquesE :EjauneE (J),EbleuE (B),ErougeE (R),E vertE fluoE (
fluoE(RSL)EouEmZtallisZEacierE (MAC)E:

FL).E

CT-CARE+ECouleur 0,32EHT
LeE dossierE (52E pages)E contientE deE nombreuxE exentpldes
questionnementsEetEfichesEZlsves. CarrosserieEthermoformZe
|  JossiauE . . P s enEPSE1EmmEnoir.
Le.EA os§|(?|[fEformatEPDAFEa\A/ecEdesEflchlersEeDwmgsE. A LiviZeEdZtourZeEetEpretel
GratuitEenEtZIZchargementEsurEwww.a4.fr tZlZchargementEgraty “E-treEpercZeEpourtlesEpassagest
| LeEtirageEpapieEdossierE: D-TLTEEE 10°06E dOaxesEdeErouesEetEvisEdeEfixation.
| LeECDER@&MLElesEmod-lesEvolumiques,EdesEfichiersEdOusinage,Ed g.aEcarrosserieEthermoformZeE:EEEEEAEEEAE(A:T:CAR-TH-N R
photos,Eetc,E: PUEdeE1E"E9 PUE1OEetE+
CD-TLTEEE 10,008 T 1,528 HT 1458 HTJ
\_ / \L
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LeEdossierEetEleECD ROM

tZlZchargementEgraty

r FlashProg

TriangleEdeEsZcuri
programmable

UNEMODULE AUTOMATI!
AVECECAPTEURSEDOENT

2EentrZesE:EunEcapteurEphotosensibleE
+E1EboutonEpoussoir.
1ErZglageE:EsensibilitZEduEcapteur.
3EsortiesE:E3EDELEindZpendantes.

LaErZalisation

Bo"tiersEetEaccessoires, composantsEZlectroniques,
avecEcircuitsEimprimZsEpercZs.
SansEpiles, sansEcordonEdeEraccordementEauEPC.

2EcouleursEauEchoixE:
-ERougeEtransparentE(ROTS).
-EJauneEfluoEtransparentE(JFTS).

| LeEkitEindividuelE:
K-FP-01-GPE+EprZciserElaE couleurEduEbotier

8,80

K-FP-10-GPE+EprZciserElaE couleurEduEbo™tier

| LeElotEdeEpiecesEetEaccessoiresEpourE10EfabricationsE:

84 SE

| LesEoptionsE
| PilesELRO3
LeEpackEdeE4Epiles.

PILE-R03-4

0,758 HT




1ECONCEPT...
3EVERSIONSEPROPOSfES

-

AEPARTIREDE
| HexaTecEsimpleE"EunEseulEm 9? uT

FonctionsEmarcheEenEavantEetEarret. 5’/
DimensionsE:EELE130EXEIE125EXENE100.

ChassisEetEbiellettesErZalisZsEenEPVC expansZE3Emm.

4 ‘ 4

| HexaTecEradioEcommandZE
avecEdeuxEmoteurs

FonctionsEmarcheEenEavant,E
marcheEenEarriere,EtournerEsurEplace,E
tournerEenEavaneant.
ChaqueEmanetteEdeEIOZmetteurEpiloteEsZparZmentE
lesEmoteursEdroitEetEgauche.




LaErZalisation

\.

I LOoptionEpourEHexaTecErobotE
moustacheE"EdeuxEmoteurs
ToutesElesEpiscesE etEcomposantsE
“ErajouterEauEkitEdeEbaseEpourE
rZaliserEunEHexaTecErobotE
moustacheE (sansEpiles).

=

K-HT-MOUS-10EEEEEEEEERT, 1§E

I LOoptionEpourEHexaTecE
radiocommandZE"EdeuxEmoteurs
ToutesElesEpiscesEetEcomposantsE
"ErajouterEauEkitEdeEbaseEpourE
rZaliserEunEHexaTecE

radioEcommandZ.E
ComprendEIOZmetteurEetEleE
rZcepteurEdeEradioEcommandeE
LiviZsEenEordreEdeEmarcheE (sansEpiles).

K-HT-RC-10EEEEEEEEEEEHT4

LeEdossierEetEleECD ROM
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HexaProg
RobotE

marcheu

suiveurEdeElign
programmable

SurE laE baseE duE robotE marcheurE HexaTecE (pageBo8?2
programmableE estE ZquipZE deE laE carteE MotoProgE (CfE pdgek 4l )Eave

sonE optionE suiviE deEligneE (DELE etE capteursEinfraE rouge

programmeEexistant, transfZrezEleEdansEleErobotEHexaProg, testezEle

rZsultatEimmZdiatement.
Dimensions :ELE130EXEIE125EXEhE100.

MotorisationEparE2ErZducteursEC PropulsO E.
Ch%ossisEenEPVCEexpansZ.

ConnecteurEpourEraccordement
“EunEordinateur

RZglageEetEZquilibrageE
deElaEvitesseEdesEmoteurs

2EtZmoinsEdeEdZtectionEdeEli . )
2EcapteursEinfrarouge

RZglageEdeElaEsensibilitZEdeEdZtection

LaErZalisation

piscesElivrZesEprZdZcoupZesEouEplaqueEbruteE
"EusinerEsurECNE (fichiersEdansEleECDROME
CCD-MPE. LaEcarteEestEliviZeEenEkitEavecE
leEcircuitEimprimZEpercZ. DeuxEpliagesE
)(tt%ﬁﬁopliage)EsontEAErZaIiserEsurEIeEch%ussis.
i BUGECEAE pilesEtypeERS6.

g g@m@g@éﬂﬂargeabIesEsontEconseiIIZes.

| LeEkitEdeEbh&se
ToutesEleEpiscesEmZcaniquesEetEZlectroniquesEavecElaE carteEMotoP)
+ElOoptionEsuiviEdeEligne.ESansEleE ch%ossisEniElesEpiles :E

K-HP-N-01E 12,3380 HT

| LeEch%ossfs

| PlaqueEdeEpiecesEprZdZcoupZes
"EdZtacherE"ElaEmain.
DisponibleEenEjauneEouErouge :EE

| PlaqueEPVCEexpansZE Eusiner.
FormatE3EXE195EXE295.E
DisponibleEenEjauneEouErouge :

| PilesEetEaccusBREEpageE97.
\_ Pagd Y,

LeEdossierEetEleECD ROM

tZlZchargementEgratu

tZlZchargementEgraty
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CarteEMotoProgE(versionEdeEbase)E:

\. J

ExtensionsEdeElaEcarteEMotoProg

LeEdossierEpapierEetEleECD

tZlZchargementEgratu

LOenvironnementEPROGRAMMINGEEDI

tZIZchargementEgratu

: J



MiniRobot

| ProgrammezEfacilementE
“ElQaideEdeEIOenvironnementE
graphiqueECProgrammingEEditorEE
(MenusEduElogicielEenEFraneais,E
configurationEminimumEWindowsE95E8MbERAM)
| TransfZrezErapidement
leEprogrammeEdansEleEMiniRobotEauEmoyenE
duEc%ebleEsZrie.

| TestezEimmZdiatemesttrZsuitat.

4 )

LeEdossierEetEleECDH

tZlZchargementEgraty
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LEEPACKEDEMARRAGEEpourEuneEpriseEenEmainErapideEdeEMiniR(
Contient :

-ELeEdossierEpapierEaccompagnZEdeEsonECDROME
avecEfichesEdeEmontageE etE programmesEpretsE"ElOemploi.

-ELeECDROMEC ProgrammingEEditor E

-ELeEc%.bleEdeEprogrammationE (pourEconnexionEportEsZrieEocuEUSB)
-EUnEkitEMiniRobotEavecEmoduleEMicroErupteurs

"EmonterE (soudageEdeE4Efils)

-E4EpilesELR6

| LeEpackEdeEdZmarrageEavecE c%bleEdeE progidtportiisAfigieOE pointsk :
K-MR-PAC-SERIEE
75,118 HT

| LeEpackEdeEdZmarrageEavecEckbleEdeE progrtpontiibiEhie
K-MR-PAC-USBEE

86,198 HT

ulesEetEcapteursEE
possiblesEavecElesEmodulesEcapteursE

ElZmentsEauEdZtailE




LivreEPicaxeEMicrocontroller tZ1ZchargementEgrat()

\. J

LesEc%oblesEdeEprogrammation

\_ )
Microcontr™leursEPICAXE

MotoPilotEDE CarteEprogrammableEdeEpilol
deE2EmoteursEavecEcontr™|eEduEsensEde

ServoPilotE-ECarteEprogrammableE
pourEpilotageEdeEservomoteurs




PowerProgE-ECarteEprogrammableEmultifonctionsEavecEinterfaceEdeE puissanceEpourEcontr

“EcourantEcontinu, servomoteurs, afficheurELCDE. . .

\.

-E8EentrZesEnumZriquesE+E4EentrZesEanalogiquesEavecE convertissey
analogiqueEnumZriqueE8Ebits.

PermettentEuneE connexionEdirecteEdeE capteursEtelsEqueEMicroEruptedrs,

CapteurEdeEtempZrature, ECapteurEdOhumiditZE

-E8EssortiesEnumZriquesEavecEmoduleEdeEpuissance, EjusquEnBEQ@arE sortid.

PermettentEuneEconnexionEdirecteEdOactionneursEtelsEqueEMini-motey
servomoteurs,EindicateurEtypeEDEL afficheurELCDE
-EoptionEmoduleEdoubleEpontEenEHEtypeEL293D,EcourantEdeEsortieF]
pourEcontr™leEduEsensEdeErotationEdeE2E moteursEindZpendants.
-EAlimentationE4,5EVE E6EVE+EpossibilitZEdOalimentationEsecondairef
modulesEdeEpuissance.

| LaEcarteEPowerPiageEmontZeEavecE3EnappesEdinterconnexionf

25Ecm,EdocumentationEtechniqueE (enEanglais).
Microcontr™leurEdeEtypeE28X1E (indispensable)E"EcommanderEsZparZ

'S,

bOOEN

pour

ent

SupportE4EpilesERGEclipE"EpressionEetEcircuitEintZgrZEL293DE pourEpflotage

moteursEenEoptions.

RAX020-PWRPROG28 22,1080 HT

| LeEmicrocontr™leurEPICAXEE28X1

IC-RE28X1 8,138 HT

I LOoptionEcircuitEintZgrZ piid@8ontr™leEduEsensEdeErotationEdeE2Emdfeurs.
IC-L293D 3,908 HT

| LOoptionEsupportE pourE4E pilsstid’GEpE Epression.

SUP-PIL-2X2R6-SNAP 0,698 HT)

Actionneurs

~ y
/ = ot etE89
e = E88Ee
AfficheurE Ecristaligkides yoirEmoteY N
24, 8%
J




